Fablab Clermont de I’Oise — octobre 2017 — Maxime —

Projet n°14 : LED contrélée par télécommande
infrarouge

¢include <IRremote.h> //Insérs la librairie nécéssaire pour la télécommandes (I1 faudra peut-£tre la télécharger d'abord)
int RECV_PIN = 11; //Le port 1l correspond au capteur infrarouge

int ledPin = 10; //Le port 10 est pour la LED

boolean ledState = LOW; //Variable correspondant a 1'#tat de la LED

IRrecv irrecv(RECV_PIN); //Définit RECV_FIN comme &tant un capteur infrarouge

decode results results; J/Definit results comme résultats du capteur infrarougs

void setup() {
Serial.begin(9600); //Démarre le port Série
irrecv.enableIRIn{); //Démarre le capteur infrarouge
pinMode (ledPin, CUTEUT); //Definit la LED en tant que sortie

void loop() |

if ({irrecv.decods{sresults)}{ //Vérifie que le capteur infrarcuge recoit des données
Serial.println{results.value,HEX); //ARffiche la valeur hexadécimale du signal recu dans le moniteur série
if{results.value == O0xFDOOFF){ //Valeur hexadécimale correspondant au bouton On/0ff de la téelécommands
led5tate = !ledState; //Inversicn

digitalWrite (ledPin, ledState); //Changs l'£tat de la LED
1

irrecv.resume=(); //Belance le capteur infrarocuge
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Projet n°15 : Affichage digital controlé par
télécommande infrarouge

¢include <IRremote.h> //Insére la librairie nécéssaire pour la télécommande
int RECV_PIN = 11;
IRrecv irrecv(RECV_PIN); //Définit CV_PIN comme &tant un capteur infrarouge
decode results results; J/Definit results comme résultats du captsur infrarcugs
int currentWNumber = 0; //Crée la wvariable currentHumber

long codes[lZ]= //Codes pour la télécommande IR correspondant aux boutons 0 & 9, arriére et avant

{

1:

0xFD30CF, 0xFDOSET,
0xFDEETT, 0xFD43B7,
0xFD2E8D7, 0xFDAEST,
0xFDEEDT, 0xFD1SET,
0xFD9567, 0xFDSERT,
0xFDZ0DF, 0xFD&04SF,

int numbker[10][8] =

{

1:

{o,0,0,1,0,0,0,1},
{o,1,1,1,1,1,0,1},
{o,0,1,0,0,0,1,1},
{e,0,1,0,1,0,0,1},
{0,1,0,0,1,1,0,1},
{1,0,0,0,1,0,0,1},
{1,0,0,0,0,0,0,1},
{0,0,1,1,1,1,0,1},
{o,0,0,0,0,0,0,1},
{@,0.0,0,1,0,0,1},

//Le port 11 correspond au capteur infrarcuge

Fr0,1
fr2,3
/4,5
Fr6, T
/78,9
/farriére,avant

ffTakleau pour l'affichage digital

/70 {upright,up,upleft,center,downleft, down,downright,dot)
/1
/2
/3
/4
/75
/6
A
//8
//a

vold numberShow({int i) { //Fonction qui actiwve l'affichage digital

for{int pin = 2; pin <= % ; pin++){

}
}

digitalWrite{pin, number[i] [pin - 2]});

vold secup(){

Serial.begin{9600)

; //Démarre le port série

irrecv.enableIRIn():; //Démarre le capteur infrarouge
for{int pin = 2 ; pin <= 9 ; pin++){ //Selectionne les ports 2 & 9 comme sorties

pinMode (pin, OUTFUT);
digitalWrice (pin, HIGH);

void loop() {

if (i ode (eresults)) { //Vérifie que le capteur infrarouge recgoit des

for{int 1 = 0; 1 <= 11; i++){

if (results.value == codes[i]ss 1 <= 9){ //Verifie que le bouton pressé est

numkerShow (i) ;

Serial.println(results.value, HEX); //Affiche la valeur hexadécimale du signal

irrecv.resum=(); //Belance le capteur infrarouge

}

}

}

}

else if(results.value == codes[ll]ss currentNumber '= %){ //Verifie gque le

currentumber = iy
Serial.println{i};
break;

lse if(results.value == codes[l0]ss currentlumber != 0){ //Verifie ques le

currentNumber--;

//Diminue le nombre affiché

nurkerShow (currentlumber) ;
Serial.println{currentiumber) ;

break;

currentNumber++;

//Bugmente le nombre affiché

nurberShow (currentlumber) ;
Serial.println{currentNumber) ;

break;

données

entre 0 et &

bouton presse st arriere &t que le nombre actusl n'est pas 0

bouton presse est avant €t que le nombre actuel n'est pas 9

recu dans le moniteur série
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Projet n°16 : Ecran LCD

#ginclude <LiguidCrystal.h> J/Bibliothéque nécessaire pour le LCD
LigquidCrystal led{12, 11, 5, 4, 3, 2)r /J/Déclaration des ports du LCD

wold setup() |
led.begin(&,2): //Taille de 1'écran LCD
led.clear({); //Beset l'affichage du LCD
led.print ("Hello™); J/Lffiche le texte sur 1'écran
led.setCursor(0,1); //Passage & la ligne du deassous
led.print {"World"™);

wold loop() |
}
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Projet n°17 : Ecran LCD lié a un capteur de température

#ginclude <LigmidCrystal.h> /f/Bibliothéque nécessaire pour le LCD

int redPin = 8, bluePin = 49, greenPin = 10; //Ports LED RGE

unsigned long Teplimer:

LiquidCrystal led({lZ, 11, 5, 4, 3, 2); //Déclaration des ports du LCD

vold setup() {
led.begin(8,2); //Taille de 1'&cran LCD
pinMode (pedPin, COUTEUT);
pinMode (greenPin, COUTEUT);
pinMode (bluePin, OUTFUT):
serial.begin{9600) 7

vold colorBGB({int red, int green, int blue) [ //Fonction qui change la couleur de la LED

analogWrite (redPin, constrain (red,0,255));
analogWrite (greenPin, constrain (blue,0,255)):
analogWrite {(bluePin, constrain {(green,0,255));

vold loop() {

int wal; J/Valeur du capteur LM35

double datar J/Variable de la temperature

val = analogBsad(0)

data = {doubkle) wal ¥ (5/10.24); /J/Conwversion

led.clear():

led. zetCurson(0,0) 7

led.print ("Temp: ™) &

led. setCursor (0, 1) 5

led.print {(data) ;

led.print (™C™);

if (data < 200 { //51i moins de Z0°C, LED bleus
colorBGE (0, 0,100)

}

else if (data < 30) { //Sinon, 3i moins de 30°C LED verte
colorBRGB (0,100, 0) »

1

glaa |
colorRGEB (150,0,0)r J//5inon, LED rouge

1
delavy {1000); //Temporise une seconde
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Projet n°18 : Capteur Ultrason

con3t int triggerPin = &; //Broche Trig du capteur ultrascn
conat int echoPin = 77 //Broche Echo du capteur ultrason
long distance;

vioid setup() {
pinMode (triggerPin, OUTPUT);
digitalWrite {triggerPin, LOW);
pinMods (echoPin, INETUT);
Serial.begin (9600)

volid loop() |
de=lay (500);
digitelWrite {triggerPin, LOW):
delayMicroseconds (2)
digitalWrite (triggerPin, HIGH); //Envoi du signal ultrason
delayMicroseconds (10) ;
digitalWrite {triggerPin, LOW);
distance = pulseln{echoPin, HIGH) / 58; //Conwvertit la waleur scortant du capteur en cm
if (distance == 0) { //Reset la broche Echo si =lle reste hloguse & 0
delay (100} ;
pinMode ({echoPin, OUIFUT)»
digitalWrite (echoPin, LOW):
delay (100);
pinMods {echoPin, INEUTI):
}
Serial.print{"Distance:");
Serial.print {distance):
Serial.print{"cm");
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Project n°19 : Capteur ultrason lié a un écran LCD

¢include «<LiguidCrystal.h> //Bibliothéque nécessaire pour le LCD
const int triggerPin = &; //Broche Trig du capteur ultrason

const int echoPin = 7; //Broche Echo du capteur ultrason

long distance:

LigquidCrystal led{l12, 11, 5, 4, 3, 2); //Déclaration des ports du LCD

wvoid setup() |
led.begin(g,2); //Taille de 1l'écran LCD
pinMode (triggerPin, CUTPUT):
digitalWrite (triggerPin, LOW);
pinMode {echoPin, INFUT):

volid loop() {
delay (500);
digitalWrite (triggerPin, LOW);
delayMicroseconds (2] ;
digitalWrite (triggerPin, HIGH):;
delayMicroseconds (10} ;
digitalWrite (triggerPin, LOW);
distance = pulssIn{echoPin, HIGH) / 58; //Convertit la waleur scortant du capteur en cm
if (distance == 0) { //Eeset la broche Echo 3i elle reate blogquées & 0
delay (100);
pinMods (echoPin, CUTPUT):
digitalWrite ({echoPin, LOW):
delay (100);
pinMods (echoPin, INFUT);
}
led.clear();
led. setCursor (0,0) 7
led.print ("Dist{cm):");
led.setCursor(0,1);
led.print {distance) ;
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Projet n°20 : Décompteur

int currentNumber = 0; //Crée la wvariable currentNumber
int button = 10; //Port Bouton

int led = 11;

int number[10][8] = //Tableau pour l'affichage digital

{
{d,Q,0,1,0,0,0,1}, /SF0 {upright,up,upleft,center,downleft,down,downright,dot)
{g¢,1,1,1,1,1,0,1}, //1L
{o,0,1,0,0,0,1,1}, J/Z
{¢,o0,1,0,1,0,0,1}, /[/3
{¢,1,0,0,1,1,0,1}, /74
{1,0,0,0,1,0,0,1}, //5
{1,0,0,0,0,0,0,1}, /[/¢
{g¢,0,1,1,1,1,0,1}, //7
{g,o0,0,0,0,0,0,1}, /S/2
{g,o0,0,0,1,0,0,1}, /SS9

b:

vold numberShow{int i) { //Fonction qui active l'affichage digital
for{int pin = Z; pin <= 9 ; pin++) |
digitalWrite(pin, number[i] [pin - Z1);

1

vold countdown{) { //Fonction du d& & faces
ds=lay (1000}
currentiumber--;
numbzerShow (currenctiumber) ;

vold setup(){
Serial.begin(9600); //Démarre le port série
for{int pin = 2 ; pin <= 8 ; pin++)[ //S5&lectionns les ports 2 & 9 comme sorties
pinMode (pin, COUTEUT);
digitalWrite (pin, HIGH):
}
pinMode {led, OUTFUT) ;

void loop() {
int state = digitalBResad(button); //Lit 1'&tat du bouton
if (state == HIGH){ //Bouton actiwvé
currentumber = %;
numnberShow (currentNumber) ;
digitalWrite (led, LOW);
countdown () ;
countdown () ;
countdown () ;
countdown () ;
countdown () ;
countdown () 7
countdown () ;
countdown () ;
countdown () ;
digitalWrite (led, HIGH);
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Projet n°21 : Dés

int currentNumber = 0; //Crée la wariable currentNumber
int button = 10; //Port Boutcon
int buttonz = 11;
int dice;
int number[10] [8] = //Tableau pour 1'affichage digital
{
{o,0,0,1,0,0,0,1}, //0 (upright,up,upleft,center,downleft,down,downright,dot)
{0,1,1,1,1,1,0,1}, //1
{0,0,1,0,0,0,1,1}, //2
{0,0,1,0,1,0,0,1}, //3
{0,1,0,0,1,1,0,1}, //4
{i,0,0,0,1,0,0,1}, //5
{1,0,0,0,0,0,0,1}, //€
{0,0,1,1,1,1,0,1}, //7
{0,0,0,0,0,0,0,1}, //%8
{0,0,0,0,1,0,0,1}, //9

voild numberShow{int i} { //Fonction qui active l'affichage digital
for({int pin = 2; pin <= 9 ; pin++) |

digitalWrite ({pin, number[i] [pin - 2]):

}

void dé{) { //Fonction du dé & faces
dice = random(0,&);
delav(20);
numberShow (dice) ;
dice = random({0,&):
dice++;
nurberShow (dice) ;

void dlof) { //Fonction du dé 10 faces
dice = random({0,10);
delay {20} :
numberShow (dice) ;
dice = random{0,10);
numberShow (dice) ;

wvoid setup(){
Serial.begin(9600); //Démarre le port 3éris
for{int pin = 2 ; pin <= 9 ; pin++){ //S5&lectionne les ports 2 & 9 comme sorties
pinMode (pin, QUTEUT):
digitalWrite (pin, HIGH);

void loop() {
int state = digitalRead{button); //Lis 1'&tat du bouton

if {(gtate == HIGH){ //Bouton actiwve
def)r
}
int stateZ = digitalRead({buttonz);
if (state2 == HIGH}{
dio{):
}
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